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OBJETIVOS GERAIS

Proporcionar o conhecimento de conceitos basicos e técnicas fundamentais de inteligéncia artificial aplicada a solugdo de

problemas de controle e automagao.

EMENTA

Inteligéncia Artificial e suas Aplicagdes em Controle e Automacdo. Introducdo aos Controladores baseados em conhecimentos.
Controladores empregando 16gica nebulosa. Aplicagdes de redes neurais em controle e automagao.

PROGRAMA

1. Inteligéncia artificial e suas aplicagdes em controle e automagdo;
e Introdugdo;
e Definigdes e conceitos;
2. Introdugdo aos controladores baseados em conhecimentos;
e Representacdo de conhecimentos;
e M¢étodos de busca;
e controladores baseados em conhecimentos;
3. Controladores empregando logica nebulosa;
e Introdugdo a logica nebulosa: Conceitos basicos e Teoria de conjuntos nebulosos;

Estrutura funcional de controladores nebulosos;
e Modelos de controladores nebulosos;
e Projeto de controladores nebulosos;
4. Aplicagdes de redes neurais em controle e automagao;
o Introdugdo as Redes Neurais Artificiais (RNAs);
e Projeto de sistemas de controle e automacgdo empregando RNAs.

METODOLOGIA
Ensino:
e Aulas tedricas, praticas e trabalhos usando ferramentas computacionais.
Avaliacdo:
e  Exames escritos e relatorios dos trabalhos e das experiéncias praticas.
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