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OBJETIVOS GERAIS 

 
Proporcionar um primeiro contato com os conceitos e técnicas fundamentais para a análise e o projeto de sistemas de controle 
automático, complementando, pela aplicação prática, os conceitos apresentados na disciplina Sistemas de Controle. 
 

 
EMENTA 

 
Introdução aos problemas de controle. Aspectos práticos da classificação de sistemas. Obtenção experimental de modelos 
matemáticos para sistemas físicos: função de transferência e espaço de estado. Aspectos da análise de sistemas em tempo real. 
Análise, projeto e implementação de sistemas de controle. 
 

 
PROGRAMA 

 
1. Introdução aos problemas de controle; 
2. Aspectos práticos da classificação de sistemas; 
3. Obtenção experimental de modelos matemáticos para sistemas físicos: 

• Função de transferência; 
• Espaço de estado. 

4. Aspectos da análise de sistemas em tempo real: 
•  Estabilidade; 
• Desempenho transitório; 
• Desempenho em regime permanente. 

5. Análise, projeto e implementação de sistemas de controle: 
• Controladores PID; 
• Observadores de estado e realimentação de estado. 

 
 

METODOLOGIA 
 

Ensino: 
• Aulas práticas e trabalhos usando ferramentas computacionais. 
 
Avaliação: 
• Relatórios das experiências práticas: 

1ª Nota: Relatórios das 1ª e 2ª experiências 
2ª Nota: Relatórios das 3ª, 4ª e 5ª experiências 
3ª Nota: Relatórios das 6ª e 7ª experiências 
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