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OBJETIVOS GERAIS

Proporcionar um primeiro contato com os conceitos e técnicas fundamentais para a analise e o projeto de sistemas de controle
automatico, complementando, pela aplicac@o pratica, os conceitos apresentados na disciplina Sistemas de Controle.

EMENTA

Introduc@o aos problemas de controle. Aspectos praticos da classificacdo de sistemas. Obtencdo experimental de modelos
matematicos para sistemas fisicos: fung@o de transferéncia e espago de estado. Aspectos da analise de sistemas em tempo real.

Analise, projeto e implementacdo de sistemas de controle.

PROGRAMA

Introdugéo aos problemas de controle;
Aspectos praticos da classificacdo de sistemas;

N =

3. Obtengdo experimental de modelos matematicos para sistemas fisicos:

e Fungdo de transferéncia;
e Espago de estado.
4. Aspectos da analise de sistemas em tempo real:
o Estabilidade;
e Desempenho transitorio;
e Desempenho em regime permanente.
5. Analise, projeto e implementacdo de sistemas de controle:
e  Controladores PID;
e Observadores de estado e realimentagdo de estado.

METODOLOGIA

Ensino:
e  Aulas praticas e trabalhos usando ferramentas computacionais.

Avaliacdo:

e  Relatorios das experiéncias praticas:
1* Nota: Relatorios das 1* e 2* experiéncias
2 Nota: Relatdrios das 3?, 4* e 5* experiéncias
3* Nota: Relatorios das 6* e 7* experiéncias

BIBLIOGRAFIA

1.DOREF, R. C. ¢ BISHOP, R. H. Modern Control Systems. Addison-Wesley, 1995.

2.ASTROM, K e WITTENMARK, B. Computer-Controlled Systems-Theory and Design. Prentice-Hall Internat., 1990.

3.0GATA, K. Dicrete-Time Control Systems. Prentice-Hall, 1987.

4.BAZANELLA, A.S. e SILVA JR, J.M.G. Sistemas de Controle: Principios ¢ Métodos de Projeto. Editora UFRGS, 2005.




