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OBJETIVOS

Proporcionar ao estudante de Engenharia de Computagao as técnicas fundamentais para o projeto ¢ implementagdo de sistemas

analogicos e digitais de controle automatico.

EMENTA

Introdugdo aos problemas de controle. Método do Lugar Geométrico das Raizes. Controladores PID e Avango-Atraso.
Aproximacao digital de Func¢des de Transferéncia continuas. Implementagdo de controladores digitais. Projeto de controladores
utilizando o Lugar Geométrico da Raizes. Projeto de sistemas de controle usando o Espaco de Estados. Projeto de controladores

digitais. Nogdes de controle moderno

PROGRAMA
Introdugéo aos problemas de controle
Meétodo do Lugar Geométrico das Raizes
e  Conceito, Regras para tragcado, Aplicacdes.
3. Controladores PID e Avanco-Atraso
4.  Aproximacao digital de Fungdes de Transferéncia continuas
e Métodos Forward, Backward e Bilinear, Método da invariancia ao degrau.
5. Implementacdo de controladores digitais
e Aspectos operacionais e numéricos, Pré-filtragem e atraso computacional, Realiza¢éo de controladores digitais.
6. Projeto de controladores P-I-D e Avango/Atraso utilizando o Lugar Geométrico das Raizes
Projeto de sistemas de controle usando o Espaco de Estados
e  Realimentacdo de estado, Observadores de estado de ordem completa, Realimentagdo com observacdo de estado,
Seguidores de referéncia.
8. Introducio ao Controle Otimo
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METODOLOGIA
Ensino:  Aulas tedricas e trabalhos usando ferramentas computacionais.

Avaliagdo: Exames escritos.
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