AULA 1

Microcontroladores

São componentes programáveis que, assim como computadores, possuem dispositivos lógicos como ALU, barramentos, memória de programa, memória de dados, linhas de entrada e saída que são usados para controlar processos. 

Microcontroladores X Microprocessadores

A principal diferença entre microcontroladores e microprocessadores é que os primeiros possuem linhas de entrada e saída para comunicação com periféricos, ou seja, microcontroladores são auto-suficientes.

Além das portas de I/O, os microcontroladores possuem uma série de recursos adicionais como temporizadores, conversores A/D, geradores de sinal PWM entre outros.

Onde são utilizados?

Microcontroladores são usados em sistemas embarcados, ou seja, onde não podemos ou não há necessidade de usar um.

Por sistemas embarcados pode-se citar desde mouses e teclados até telefones celulares e osciloscópios.

PIC

(Características Gerais)

- Arquitetura Harvard;

- CPU RISC com 35 instruções em média;

- Estrutura Pipeline;

- Memória de programa EEPROM/FLASH;

- Oscilador interno com possibilidade de utilização de circuito oscilador externo.

Arquitetura Harvard

Ao contrário da maioria dos microprocessadores que utilizam a arquitetura de Von Neumann, o PIC utiliza a arquitetura Harvard. A arquitetura Harvard se caracteriza por possuir barramentos diferentes para dados e instruções.

Pipeline

Consiste na divisão da seqüência busca-decodificação-execução, antigamente utilizada em série. Com essa divisão, enquanto executa uma instrução o processador pode buscar a seguinte aumentando a velocidade do microcontrolador.

Tecnologias RISC e CISC

A tecnologia RISC (Reduced Instruction Set Computer) se caracteriza por possuir um grupo pequeno de instruções. Essa característica aumenta a velocidade do computador, em compensação exige maior perícia do programador.

Memória EEPROM/FLASH (Eletronic Erasable Programable Read Only Memory)

Após a criação da memória EPROM, as memórias apagáveis evoluíram para EEPROM e finalmente para FLASH. Esse tipo de memória permite regravação sem a necessidade de expor o microcontrolador a altas voltagens. 

Osciladores

Existem dois tipos de circuitos osciladores possíveis de ser utilizados nos PIC16F84 e PIC16F877, o oscilador RC e o oscilador a cristal.

Circuito RC 






Circuito a cristal
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Note1: See Table &1 forrecommended values of
Ctand C2,
2 Aseres resistor (RS) may be required for
AT stip cut rystals.
% RF varies with the crystal chosen.
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Recommendadvalues: 5 k2= Rext = 100 ka1
Caxt> 20F
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